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Caracteristicas emisores

Alcance sefal radio: 100 metros sin obstaculos.
20 metros atravesando hasta 2 paredes de hormigén estructural.

Nidmero max. de mandos o canales asociados a un solo motor:
9 mandos o canales.

Numero max. de motores asociados a un solo mando o canal: limitado.

EMISOR 1 CANAL

O Subida

A Stop y posicion preferida
© Bajada

o P2

EMISOR 15 CANALES

El canal 0 no es asociable, todo lo
que asociemos al resto de canales se
asocia a este canal automaticamante.

O Subida

A Stop y posicidn preferida

© Bajada

O Seleccion canal: Descendente
@ Seleccion canal: Ascendente

OPr2
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1. Procedimiento instalacion

1.1 Opciodn cortinas totalmente programadas

PARA LOS SIGUIENTES PEDIDOS

1 cortina con 1 solo ? Pedldo_s de mas de 1 c,ortlr)a con mas de
un emisor, en la que Sl esté especificada la
emisor L, .
asociacion mando-cortina.

Alimentar el motor (solo para
motor C.C con transformador

integrado)
.
I » EI motor ya funciona con los finales
e carrera programados.
‘ﬂ

1.2 Opcidn cortinas en modo programacion

PARA LOS SIGUIENTES PEDIDOS

Pedidos de varias cortinas con varios emisores, en la que NO esté especificada
la asociacion de mandos.

Conectar Unicamente la cortina que vamos a programar, nunca conectar mas de una cortina para
realizar este paso del manual.

Alimentar el motor Pulsar «Prog.» de Pulsar «Stop» del
(solo para motor C.C la cabeza del motor emisor (aprox 2 seg).
con transformador (aprox 2 seg).
integrado).

o '1 N
'“'E
“‘”i]

El motor responde El motor responde

®2s fgx1 x @es fnxe )xs
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2. Modificacion finales de carrera

'O
\Y

Para ajustar los finales de carrera que ya vienen programados de segun especificaciones del cliente.

2.1 Modificar final de carrera superior

Pulsar «Subida» o
«Bajada» hasta nuevo
final de carrera superior.

-

£/

Pulsar simultaneamente
«Subida» y «Stop» del
emisor (aprox. 5 seg).

-,

) nep

(0]

El motor responde

Mss Tuxt ])xt

Pulsar simultaneamente
«Subida» y «Stop» del
emisor (aprox 2 seg).

-

nmp %

El motor responde

2s ﬁ}@ X2 Eﬂ))xs

2.2 Modificar final de carrera inferior

Pulsar «Subida» o
«Bajada» hasta nuevo
final de carrera inferior.

Pulsar simultdneamente
«Bajada» y «Stop» del
emisor (aprox 5 seg).

El motor responde

@53 ﬁ@,m E@)x‘]

Pulsar simultaneamente
«Bajada» y «Stop» del
emisor (aprox 2 seg).

1
=

El motor responde

@es fuxe xa
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3. Adicion de un nuevo emisor

Q Emisor o canal programado 9 Nuevo emisor o canal a adherir
3.1 Método 1
Pulsar «P2» Pulsar «P2» Seleccionar el canal del Pulsar «P2»
del emisor @. del emisor @. mando en que queremos del emisor @.

copiar la cortina.

d ‘ - nmp ‘
‘o ‘@& < | ‘e

|

nmp nep |

| A
El motor responde El motor responde El motor responde
fxt )x fyxt xt : : fyx1 xs
3.2 Método 2 o pérdida del emisor
Pulsar «Prog.» de la cabeza del motor Pulsar «Stop» del emisor

(aprox 2 seg). (aprox 2 seg).

. = 4

.

El motor responde

El motor responde @25 ﬁ@ﬂ Eﬂ))m @23 ﬁ@ﬂ E@)x3

4. Borrado de un emisor

Emisor o canal programado que Emisor o canal programado que
queremos conservar queremos eliminar
Pulsar «P2» Pulsar «P2» Seleccionar el canal  Pulsar «P2»
del emisor @. del emisor @. del mando en que del emisor @.
queremos borrar la
cortina.

nmp . nEp I- nmp .

S g G
9. H | G -

El motor responde El motor responde El motor responde

fxt c)xt fyxt ‘ ' fyxt s
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5. Posicion preferida

5.1 Ajuste de posicion preferida

Pulsar «Subida» o Pulsar «P2» del emisor. Pulsacion corta del Pulsacion corta del
«Bajada» hasta la botdn «Stop». botdn «Stop».
posicion preferida

deseada. |- |-
|g2 I- nmp o nmp o

El motor responde El motor responde El motor responde

fax1 x g1 x flgx1 e
10

Al pulsar prolongadamente (aprox. 4s) el botén de «STOP» con la cortina parada, ésta buscara la posicion preferida.

5.2 Eliminacion de posicion preferida

Pulsar «P2» del emisor. Pulsacion corta del Pulsacion corta del
boton «Stop». boton «Stop».

nep | I» nep | »

= cex
"
Q.
El motor responde El motor responde El motor responde

ﬁ@ﬂ EQ))H ﬁ@ﬂ EQ))H ﬁ@m EQ))XS
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6. Borrado total del motor (RESET)

Pulsar «Prog» de la cabeza
del motor (aprox. 14 seg).

El motor responde

Gras Txa )xa

MOTORES RADIO BI BATERIAS Y C.C. TRANSFORMADOR INTEGRADO 9
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7. Programacion de un motor desde el inicio

7.1 Asignacion del emisor

Alimentar el motor
(solo para motor C.C con
transformador integrado).

l )
- e

Pulsar «Prog.» de la cabeza
del motor (aprox 2 seg).

ﬁ,._

El motor responde

es ﬁ@m E@)m

nmp

Pulsar «Stop» del emisor
(aprox 2 seg).

[ &
4)

El motor responde

@23 ﬁ@ X2 EQ»X:B

7.2 Comprobacion del sentido de giro

Pulsar «Subida» para

2

comprobar el sentido de giro.

Si la cortina sube V

OK!

nmp nmp

Pasar al punto 7.3

Si la cortina baja X

Pulsar simultaneamente
«Subida» y «Bajada» del
emisor (aprox 2 seg).

e

El motor responde V
@28 ﬁ@ x1

10
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7. Programacion de un motor desde el inicio

7.3 Regulacion finales carrera y cierre de programacion

FINAL CARERRA SUPERIOR

Pulsar «Subida» del
emisor.

Pulsar «Stop» del emisor

en el final de carrera
superior deseado.

9

Pulsar simultaneamente
«Subida» y «Stop» del
emisor (aprox 2 seg).

El motor responde

G2s  fyxe s

FINAL CARERRA INFERIOR

Pulsar «Bajada~» del
emisor.

£
»

nmp

Pulsar «Stop» del emisor
en el final de carrera
inferior deseado.

’ Q nmp

Pulsar simultdneamente
«Bajada» y «Stop» del
emisor (aprox 2 seg).

)
[

El motor responde

M2s  fpxe )xs

MOTORES RADIO BI BATERIAS Y C.C. TRANSFORMADOR INTEGRADO
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8. Funciones boton «Prog.» cabeza del motor

N4 Pulsar «Prog.» de la cabeza del motor el tiempo
o '_1') 'r, necesario en funcién de la accién a realizar, seglin

etapas siguientes:

Inicio programacion; agregar o borrar un nuevo emisor

.’ Movimiento motor; N @ R El motor responde

| Sleep Mode OFF ﬁ@ . [Q» »

Sleep Mode ON

El motor responde

‘®'
@ — g t— %)(1 Bj)) x2

Cambio de sentido de giro

)

El motor responde

{1 fig x1 ﬁ@ﬂ Bj)) x3

) X4

Reset motor

2, El motor responde

(&> — i xt Dy x1 Ty x1 %m Bj)) x4
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Caracteristicas emissores

Alcance sinal radio: 100 metros sem obstaculos.
20 metros atravessando até 2 paredes de betdo estrutural.

Numero max. de comandos ou canais associados a um Unico motor:
9 comandos ou canais.

Nidmero max. de motores associados a um tnico comando ou canal:

llimitado.
EMISSOR 1 CANAL
o - 4
| e =
e - o— © Subida
';:-C?ﬁ O Stop e posicéo preferida

oPr2

| | ! "!_'F"'gi © Descida
I '|!

EMISSOR 15 CANAIS

O canal 0 ndo é associavel. Tudo

0 que associarmos ao resto dos
canais sera associado a este canal
automaticamente.

@ Subida

A Stop e posicao preferida

© Descida

O Selecio canal: Descendente

© Selegao canal: Ascendente

QP2
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1. Procedimento instalacao

1.1 Opcao cortinas totalmente programadas

PARA OS SEGUINTES PEDIDOS

___ Pedidos de mais de 1 cortina com mais de
OU um emissor, em que SIM estiver especificada a
~ associagdao comando-cortina.

1 cortina com
1 Gnico emissor

Alimentar o motor (s para motor
C.C. com transformador integrado).

A—\.

(%L on

| 1] O motor ja funciona com os finais de
51l

' + curso programados.

g
el

1.2 Opcao cortinas em modo programacao

PARA OS SEGUINTES PEDIDOS

Pedidos de varias cortinas com varios emissores, em que NAO estiver
especificada a associacao de comandos.

Ligar unicamente a cortina que vamos programar, nunca ligar mais de uma cortina para executar este
passo do manual.

Alimentar o motor Premir «Prog.» da Premir «Stop» do emisor
(s6 para motor C.C. cabega do motor (aprox. 2 seg).
com transformador (aprox. 2 seg.).
integrado).

o 0
b LON

)
N_':]r A

O motor responde O motor responde

@2s fpx1 @2s Byxe )3
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2. Alteracao finais de curso

'O
\Y

Para ajustar os finais de curso que ja vém programados da conforme especificacdes do cliente.

2.1 Alterar final de curso superior

Premir simultaneamente
«Subida» e «Stop»
do emissor (aprox. 5 seg).

-

O

O motor responde

@58 ﬁ}@ x1 Eﬂ))m

nep

Premir «Subida» ou

«Descida» até novo final

de curso superior.

s

ou é)

Premir simultaneamente
«Subida» e «Stop»

do emissor (aprox 2 seg) .

nmp

-

0

O motor responde

@es Bpxe )3

2.2 Alterar final de curso inferior

Premir simultaneamente
«Descida» e «Stop»
do emissor (aprox. 5 seg).

| &
)
»

O motor responde

@53 ﬁ@m [@>X1

nep

Premir «Subida» ou
«Descida» até novo final
de curso superior.

=

ou g)

nmp

Premir simultaneamente
«Descida» e «Stop»
do emissor (aprox 2 seg).

1
)
»

O motor responde

@es fpxe xa
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3. Adicao de um novo emissor

Q Emissor ou canal programado @ Novo emissor ou canal a adicionar
3.1 Método 1
Premir «P2» do Premir «P2» do Selecionar o canal Premir «P2» do
emissor @. emissor @. do comando em que emissor @,
queremos copiar a cortina.

nmp nep | nmp

‘e | e | o ‘e

|

J 2l
O motor responde O motor responde O motor responde
fxt x fyxt xt ‘ ' fyxt xs
3.2 Método 2 ou perda do emissor
Premir «Prog.» da cabeca do motor Premir «Stop» do emissor

.

(aprox 2 seg). (aprox 2 seg).

- g 3

O motor responde

O motor responde @23 ﬁ@ﬂ Eﬂ))ﬂ @25 ﬁ@m [@)x3 |

4. Eliminacao de um emissor

Emissor ou canal programado que Emissor ou canal programado que
queremos conservar queremos eliminar
Premir «P2» do Premir «P2» do Selecionar o canal Premir «P2» do
emissor @. emissor @. do comando em que emissor @,
queremos eliminar a
cortina.

nmp - nmp I- nmp -

g S S <
& ﬁ'i »; «® 9 »]

O motor responde O motor responde O motor responde

fxt c)x Byxt ‘ ' fyxt s

MOTORES RADIO Bl PILHAS E C.C. TRANSFORMADOR INTEGRADO
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5. Posicao preferida

5.1 Ajuste de posicao preferida

Premir «Subida»
ou «Descida» até
a posicédo preferida

pretendida.

»

(0]

.,

Premir «P2» do
emissor.

Y

O motor responde

fyxt

. ump

Pressao breve da tecla
«Stop».

=)

O motor responde

fyx1

Pressao breve da tecla
«Stop».

|-
- |

O motor responde

fyxt s

0)
A

Ao premir prolongadamente (aprox. 4 seg.) a tecla de «STOP» com a cortina parada, esta procurara a posicéo preferida.

5.2 Eliminacao de posicao preferida

Premir «P2» do emissor.

O motor responde

ﬁ@ x1 EQ))H

nep |

Presséo breve da tecla
«Stop» .

Q nmp

O motor responde

fin x1

EQ))H

Presséo breve da tecla

«Stop»_

£l
=)

O motor responde

ﬁ@ x1 EQ))XS

18
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6. Eliminacao total do motor (RESET)

Premir «Prog» da cabeca do
motor (aprox 14 seg.)

O motor responde

@1 4s ﬁ@ x4 E@)x4

MOTORES RADIO Bl PILHAS E C.C. TRANSFORMADOR INTEGRADO 19
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7. Programacao de um motor desde o inicio

7.1 Atribuicao do emissor

Alimentar o motor
(s6 para motor C.C. com
transformador integrado).

7
- nep

do motor (aprox 2 seg.)

ﬁf‘-’
R

O motor responde

es ﬁ@m E@)m

Premir «Prog.» da cabega

nmp

Premir «Stop» do
emissor (aprox 2 seg).

[ &
4)

O motor responde

@23 ﬁ@ X2 EQ»X:B

7.2 Confirmacao do sentido

de rotacao

Premir «Subida» para
confirmar o sentido de
rotagao.

s

nmp

Se a cortina sobeV”

OK!

Passar ao ponto 7.3

nmp

Se a cortina baixa X

Premir simultaneamente
«Subida» e «Descida»
do emissor (aprox 2 seg).

-

O motor responde V
@28 ﬁ@ x1

20
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7. Programacao de um motor desde o inicio

7.3 Regulacao finais de curso e fecho de programacao

FINAL DE CURSO SUPERIOR
Premir «Subida» do Premir «Stop» do Premir simultaneamente
emissor. emissor no final de curso «Subida» e «Stop» do

superior pretendido. emissor (aprox 2 seg).

nmp 5) nmp =

O motor responde

G2s  fyxe s

FINAL DE CURSO INFERIOR

Premir «Descida» do Premir «Stop» do Premir simultaneamente
emisor. emissor no final de curso «Descida» e «Stop» do
inferior pretendido. emissor (aprox 2 seg).

I- ||» - II» .-
=) )
) O

O motor responde

M2s  fpxe )xs

MOTORES RADIO Bl PILHAS E C.C. TRANSFORMADOR INTEGRADO
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8. Funcoes tecla «Prog.» cabeg¢a do motor

N4 Premir «Prog.» da cabega do motor o tempo necessario
ou 3 'r’ em funcao da acao a executar, conforme etapas
p seguintes:

Inicio programacéo; adicionar um novo emissor

O motor responde

%= Movimento motor;
Sleep Mode OFF
, R

Sleep Mode ON

O motor responde

‘®O
@ — g — %m Bj)) X2

Alteracao de sentido de rotacéao

@®

O motor responde

Dy x1 fig x1 ﬁ@ x1 Bj)) x3

4, >

Reset motor

@ O motor responde

@ —ﬁ}@m ﬁ@ﬂ ﬁ@m %m [ﬂ)) x4
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Caractéristiques émetteurs

Portée signal radio : 100 métres sans obstacle.
20 métres a travers 2 murs en béton armé.

Nombre max. de commandes ou canaux associés a un seul moteur :
9 commandes ou canaux.

Nombre max. de moteurs associés a une seule commande ou canal :
Illimité.

EMETTEUR 1 CANAL

o - - = @ Montée
';:-C?ﬁ O Arrét et position favorite
T -gi © Descente
-
1 O P2

- | B

EMETTEUR 15 CANAUX

Le canal 0 ne peut pas étre associé;
tout ce qui est associé aux autres
canaux est associé a ce canal
automatiquement.

© Montée

O Arrét et position favorite

© Descente

O Sélection canal : En descente
O Sélection canal : En montée

0O P2
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1. Installation

1.1 Option stores entiérement programmés

POUR LES PROCHAINES COMMANDES

Commandes de plus d’un store avec plus
OU d’un émetteur, pour lequel est BIEN spécifiée
~ l'association commande-store.

1 store et 1 seul
émetteur

Mettre le moteur sous tension
(uniguement pour moteur C.C avec
tranformateur intégré) .

98] ON

=4

~ 0

T » Le moteur fonctionne déja avec les
fins de course programmées.

1.2 Option stores en mode programmation

POUR LES PROCHAINES COMMANDES

Commandes de plusieurs stores avec plusieurs émetteurs, pour lesquels n’est
PAS spécifiée I'association commande-store .

Relier uniquement le store a programmer, ne jamais relier plus d’un store pour cette étape de la

procédure .
Mettre le moteur sous Appuyer sur le bouton Appuyer sur le bouton
tension (uniquement «Prog. » de la téte du «Arrét» de I’émetteur
pour moteur C.C avec moteur (env. 2 sec.). (env. 2 sec.).

tranformateur intégré).

i 'HON ey
b
O

Le moteur répond Le moteur répond

Ges Gpx1 x @es fgxe xs
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2. Modification fins de course

'O

7

Pour régler les fins de cours déja programmeées par selon les spécifications du client.

2.1 Modifier fin de course haute

Appuyer simultanément sur
les boutons « Montée »
et «Arrét» de I’émetteur
(env. 5 sec.)

!;

Le moteur répond

@ss Txt )xt

nmp

Appuyer sur « Montée » ou
«Descente » jusqu’a la nouvelle
fin de course haute.

= =

ou

=

Appuyer simultanément sur
les boutons «Montée » et
«Arrét» de I'’émetteur
(env. 2 sec.).

-

Le moteur répond

G2s ﬁ}@ x2 Eﬂ))xs

2.2 Modifier fin de course basse

Appuyer simultanément sur
les boutons «Descente »
et «Arrét» de I'’émetteur

(env. 5 sec.).

-

D)

Le moteur répond

@55 ﬁ@ x1 Eﬂ))m

nmp

Appuyer sur « Montée » ou
«Descente » jusqu’a la nouvelle
fin de course basse.

=l

ou

9 nmp

Appuyer simultanément sur
les boutons «Descente » et
«Arrét» de |'émetteur
(env. 2 sec.).

[ =
s

Le moteur répond

2s ﬁ@ X2 Eﬂ))xs

26
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3. Ajout d’un nouvel émetteur

e Emetteur ou canal programmé e Nouvel émetteur ou canal a ajouter

3.1 Méthode 1

Appuyer sur le bouton | Appuyer sur le bouton | Sélectionner le canal de; Appuyer sur le bouton
«P2»de 'émetteur @. | «P2»de I'émetteur @. |3 commande sur lequel | «P2» de 'émetteur ©.

ajouter le store.

nmp nmp ,- nmp

Cie S G D Cogan

Le moteur répond Le moteur répond Le moteur répond
fyxt fyx1 x ' : fyx1 s

3.2 Méthode 2 ou perte de I'émetteur

Appuyer sur le bouton «Prog. » de la téte Appuyer sur le bouton
du moteur (env. 2 sec.).

«Arrét» de I'’émetteur
K

(env. 2 sec.).
. -

K) nep %

Le moteur répond

O2s ﬁ@ﬂ EQ))XS |

Le moteur répond (s B xt ])xt

4. Remise a zéro d’un émetteur

Q Emetteur ou canal programmé & e Emetteur ou canal programmé a
conserver supprimer

Appuyer sur le bouton Appuyer sur le bouton  Sélectionner le canal ~ Appuyer sur le bouton
«P2» de I'émetteur @., «P2» de 'émetteur @. | de la commande sur | «P2» de I'émetteur @.
lequel supprimer le
store.

G G Uz
. . GE—= Q.

Le moteur répond Le moteur répond Le moteur répond

fyx1 fyxt ! ' fyxt s
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5. Position favorite

5.1 Réglage de la position favorite

Appuyer sur «Montée» | Appuyer sur le bouton Appui bref sur le Appui bref sur le
ou «Descente» «P2» de I'émetteur. bouton «Arrét». bouton «Arrét».
jusqu’a la fin de course

o E1 E1

!P - | |
I | um . ump & - )
ou Q %;ﬁ&ﬁ

4
Le moteur répond Le moteur répond Le moteur répond
' ' fyxt fyx1 fyxt s

'O}
N

Un appui long (env. 4 s) sur le bouton « ARRET » quand le store est a I'arrét permet de chercher la position favorite.

5.2 Suppression de la position favorite

Appuyer sur le bouton Appui bref sur le Appui bref sur le
«P2» de I'émetteur. bouton «Arrét». bouton «Arrét».

nmp | Q nep | Q

= cel
"
@
Le moteur répond Le moteur répond Le moteur répond

ﬁ@m EQ))H ﬁ@m EQ))H ﬁ@m EQ))XS
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6. Remise a zéro du moteur (RESET)

Appuyer sur le bouton «Prog» de
la téte du moteur (env. 14 sec.).

Le moteur répond

GOras Bxa )xa
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7. Programmation d’un moteur depuis le début

7.1 Assignation d’un émetteur

Mettre le moteur sous Appuyer sur le bouton «Prog. » Appuyer sur «Arrét» de
tension (uniqguement de la téte du moteur I’émetteur (env. 2 sec.).
pour moteur C.C avec (env. 2 sec.).
tranformateur intégré).
e
ﬁ -
("% oN =
| T 2 e <)

Le moteur répond Le moteur répond

s ﬁ@ﬂ EQ))H 2s ﬁ@xz EQ»XS

7.2 Vérification du sens de rotation

Appuyer sur « Montée »pour Si le store monte V” Si le store déscend )(
vérifier le sens de rotation.
Appuyer simultanément sur
les boutons «Montée » et
«Descente» de I'émetteur
(env. 2 sec.).

Ooul!

- -

Aller au point 7.3

Le moteur répond V
Mas Ty
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7. Programmation d’un moteur depuis le début

7.3 Réglage fin de course et programmation

FIN DE COURSE HAUTE

Appuyer sur «Montée »
de I’émetteur.

-

Appuyer sur «Arrét» de
I’émetteur a la fin de course
haute souhaitée.

»

Appuyer simultanément sur
les boutons « Montée » et
«Arrét» de I'émetteur
(env. 2 sec.).

.

Le moteur répond

@25 ﬁ@ X2 EQDX3

FIN DE COURSE BASSE

Appuyer sur « Descente»
de I’émetteur.

Appuyer sur «Arrét» de
’émetteur a la fin de course
haute souhaitée.

£

nmp |

Appuyer simultanément
sur les boutons
«Descente» et «Arrét»
de I’émetteur (env. 2 sec.).

1
£
o

Le moteur répond

Mes  fuxe )xs
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8. Fonctions bouton «Prog.» téte du moteur

N4 Appuyer sur le bouton «Prog. » de la téte du moteur le
ou ".)V temps nécessaire en fonction de I’action a réaliser en

suivant les étapes suivantes :

Début programmation; ajouter un nouvel émetteur

Y @ v .
Mouvement moteur; ® Le moteur répond
| Sleep Mode OFF basinet

—i@m ] x

Sleep Mode ON

Le moteur répond

‘®'
@ — g — %)ﬂ Bj)) x2

Changement de sens de rotation

O] Le moteur répond

@ ﬁ@ﬂ ﬁ@ﬂ %M [q» x3

Reset moteur

@ Le moteur répond

@ —fgx fig x1 fin x1 ﬁ@m Bj)) x4
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Caratteristiche emittenti

Portata segnale radio: 100 metri senza ostacoli.
20 metri attraverso fino a 2 pareti in calcestruzzo strutturale.

Numero max. di comandi o canali associati a un solo motore:
9 comandi o canali.

Numero max. di motori associati a un solo comando o canale: llimitato.

EMITTENTE 1 CANALE

o - - = O Salita
';:-C?ﬁ O Stop e posizione preferita
""-'-"—'F""gi © Discesa
A
L O P2

- | B

EMITTENTE 15 CANALI

Il canale 0 non € associabile, tutto
cio che associamo al resto dei canali
viene associato automaticamente a
questo canale.

O Salita

O Stop e posizione preferita

© Discesa

O Selezione canale: Discendente
O Selezione canale: Ascendente

0 P2

34 MOTORI RADIO BI BATTERIE E C.C. TRASFORMATORE INTEGRATO



viewtex

1. Procedimento installazione

1.1 Opzione tende totalmente programmate

PER | SEGUENTI ORDINI
__ Ordini di piu di 1 tenda con piu di un emittente,
1 tenda con 1 solo ) Cal - L
mittent O in cui Sl viene specificata la associazione
Clulal e ~ comando-tenda.

Alimentare il motore (solo per motore
C.C. con transformatore integrato).

98] ON

)

0!

||» Il motore funziona gia con i finecorsa
programmati.

1.2 Opzione tende in modalita programmazione

PER | SEGUENTI ORDINI
Ordini di varie tende con vari emittenti, in cui NON viene specificata
|'associazione dei comandi.

Collegare solo la tenda che si deve programmare, mai collegare piu di una tenda per realizzare questo
passaggio del manuale.

Alimentare il motore Premere «Prog.» Premere «Stop»
(solo per motore C.C. con della testa del motore dell’emittente
transformatore integrato). (circa 2 sec). (circa 2 sec).

29 N >

)

e

Il motore risponde Il motore risponde

Ge2s ﬁ@ﬂ [@)ﬂ ®es ﬁ@xZ EQDXS
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2. Modificare finecorsa

©)

A4

Per regolare i finecorsa che vengono gia programmati da in base alle specifiche del cliente.

2.1 Modificare finecorsa superiore

Premere contemporaneamente
«Salita» e «Stop»
dell’emittente (circa. 5 sec).

-

O

Il motore risponde

@ss fnx1 x

nmp

Premere «Salita» o
«Discesa» fino al finecorsa
superiore desiderato.

=

o

5) nmp

Premere contemporaneamente
«Salita» e «Stop»
dell’emittente (circa 2 sec).

-

Il motore risponde

s ﬁ@xZ E@)xs

2.2 Modificare finecorsa inferiore

Premere contemporaneamente
«Discesa» e «Stop»
dell’emittente (circa 5 sec).

Il motore risponde

@53 ﬁ@)ﬁ [@)ﬂ

Premere «Salita» o
«Discesa» fino al finecorsa
inferiore desiderato.

Premere contemporaneamente
«Discesa» e «Stop»
dell’emittente (circa 2 sec).

1
>
»

Il motore risponde

2s ﬁ@xz Eﬂ))xs
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3. Aggiunta di nuovo emittente

0 Emittente o canale programmato 9 Nuovo emittente o canale da associare

3.1 Metodo 1

Premere «P2»
dell'emittente @.

Selezionare il canale

del comando in cui

desideriamo copiare
la tenda.

Premere «P2»
dell'emittente @.

Premere «P2»
dell’emittente @.

nep I- nmp

nmp
=cet
SRS
o 4| k= [
Il motore risponde Il motore risponde Il motore risponde
fyx1 xt Byxt )t i fyxt )xa

3.2 Metodo 2 o perdita dell'emittente

Premere «Stop» dell’emittente
(circa 2 sec).

Premere «Prog.» della testa del motore
(circa 2 sec).

|
)

.’

"4

. gp=

Il motore risponde

Il motore risponde  (Y2s ﬁ@m Eﬂ))m

2s ﬁ@ x1 E@)XS !

4. Cancellazione di un emittente

Emittente o canale programmato che
desideriamo conservare

Emittente o canale programmato che
desideriamo eliminare

Premere «P2»
dell’emittente @.

fxt x

Premere «P2»
dell’emittente @.

S

J. 1
ol
Il motore risponde

fyxt

Selezionare il canale
del comando in
cui desideriamo

cancellare la tenda.

G

Premere «P2»
dell’emittente @.

nmp |- nmp

ool
Il motore risponde

fyxt s

MOTORI RADIO BI BATTERIE E C.C. TRASFORMATORE INTEGRATO
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5. Posizione preferita

5.1 Regolazione della posizione preferita

Premere «Salita» o

«Discesa fino alla

posizione preferita
desiderata.

o e

o,

Premere «P2»
dell'emittente.

=gk
"
2l
Il motore risponde

ﬁ}@ x1 EQ))H

nmp

O}
\J

Pulsazione breve del
pulsante «Stop».

=

Il motore risponde

ﬁ@ x1 EQ))H

Pulsazione breve del
pulsante «Stop».

£l
=

nmp

Il motore risponde

ﬁ@ x1 EQ))XS

Premendo prolungatamente (circa. 4s) il pulsante «STOP» con la tenda ferma, questa cerchera la posizione preferita.

5.2 Eliminazione della posizione preferita

et
"
Q.
Il motore risponde

fyx1 cx

Premere «P2» dell'emittente.

nmp |

Pulsazione breve del
pulsante «Stop».

E1
)

nmp

Il motore risponde

fyxt cx

Pulsazione breve del
pulsante «Stop».

=)

Il motore risponde

fyx1 s
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6. Cancellazione totale del motore (RESET)

Premere «Prog» della testa
del motore (circa 14 sec).

Il motore risponde

GOras Bxa )xa
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7. Programmazione di un motore dall'inizio

7.1 Assegnazione dell'emittente

Alimentare il motore Premere «Prog.» della testa Premere «Stop»
(solo per motore C.C. con del motore (circa 2 sec). dell’emittente (circa 2 sec).
transformatore integrato).

& ;hDN nump L nmp | @

N> 8 x)w

Il motore risponde Il motore risponde

®es ﬁ@m [@)m D2s ﬁ@xZ EQ)X:S

7.2 Verifica del senso di rotazione

Premere «Salita» per Se la tenda sale V' Se la tenda scende )(
verificare il senso di rotazione.
Premere contemporaneamente

«Salita» e «<Discesa»

dell’emittente (circa 2 sec).

|!Q . OK! . !;

Passare al punto 7.3

Il motore risponde V
@23 ﬁ@m
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7. Programmazione di un motore dall'inizio

7.3 Regolazione dei finecorsa e chiusura programmazione

FINECORSA SUPERIORE

Premere «Salita» Premere «Stop» Premere
dell’emittente. dell’emittente al finecorsa contemporaneamente
superiore desiderato. «Salita» e «Stop»

dell’emittente (circa 2 sec).

c? E !g

L) nmp

Il motore risponde

@23 ﬁ@ x2 E@)x3

FINECORSA INFERIORE

Premere «Discesa» Premere «Stop» Premere
dell’emittente. dell’emittente al finecorsa contemporaneamente
inferiore desiderato. «Discesa» e «Stop»

dell’emittente (circa 2 sec).

|- nmp I-Q nmp I-Q
v

Il motore risponde

@23 ﬁ@ X2 EQDX3
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8. Funzioni pulsante «Prog.» testa del motore

——— v Premere «Prog.» della testa del motore il tempo
= o §& ‘p necessario in base all'azione da realizzare, secondo
tappe successive:

Inizio programmazione; aggiungere un nuovo emittente

¢ Movimento motore; @ Il motore risponde

L4y 4
Sleep Mode OFF @ @ » [q» »

Sleep Mode ON

Il motore risponde

@ —ﬁ@m— ﬁ@m [Q)) x2

Cambio del senso di rotazione

® Il motore risponde

@ fp x1 fig x1 Q} x1 Bj)) x3

Reset motor

92, Il motore risponde

@ —figx1 Gpx1 {nxt %m Bj)) x4
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Characteristic of remote control

Radio signal range: 100 meters without obstacles.
20 meters crossing through 2 structural concrete walls.

Maximum number of remote controls or channels associated with a
single motor: 9 remote controls or channels.

Maximum number of motors associated with a single remote control or
channel: Unlimited

SINGLE-CHANNEL TRANSMITTER

O Rolling up

O Stop and preferred position
© Rolling down

or2

15 CHANNEL TRANSMITTER

Channel 0 is not associable;
everything that we associate with
other channels is associated with this
channel automatically.

© Rolling up

© Stop and preferred position

© Rolling down

O Channel selection: Downward
O Channel selection: Upward

O P2
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1. Installation procedure

1.1 Option totally programmed shades

FOR THE FOLLOWING ORDERS

___ Orders from more than 1 shade with more than
Or one remote control, where the remote control-
~ shade association is specified.

1 shade with 1 single
remote control

Power the motor (only for C.C
motors with integrated transformer).

The motor already works with the
i » programmed ends of rail.

1.2 Option shades in programming mode

FOR THE FOLLOWING ORDERS

Ordering multiple shades with multiple remote controls, where the association
of the remote controls is not specified.

Only connect the shade that we are going to program, never connect more than one shade to perform
this step of the manual.

Power the motor (only for Press «Prog.» on Press «Stop» on
C.C motors with integrated the motor head the remote control
transformer). (approx 2 sec). (approx 2 sec).

"ON

L

The motor responds The motor responds

Ges fgx1 x @2s fpxe xs
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2. Modification of end of rail

O}
Y

To adjust the ends of the rail that are already programmed by according to customer specifications.

2.1 Modify end of top rail

Press simultaneously

«Roll up» and «Stop»

on the remote control
(approx. 5 sec).

=

The motor responds

@53 ﬁ@)ﬁ Eﬂ))m

nmp

Press «Roll up» or
«Roll down» until the end
of the desired top rail.

=

9 nmp

Press simultaneously

«Roll up» and «Stop»

on the remote control
(approx 2 sec).

-

The motor responds

Ges ﬁ{})(2 Eﬂ))xs

2.2 Modify end of lower rail

Press simultaneously
«Roll down» and «Stop»
on the remote control
(approx. 5 sec).

1
£
»

The motor responds

@55 ﬁ@ x1 Eﬂ))m

nmp

Press «Roll up» or
«Roll down» until the end
of the desired bottom rail.

=

or

é) nmp

Press simultaneously

«Roll down» and «Stop»

on the remote control
(approx 2 sec).

| &
£
»

The motor responds

s Bpxe e

46
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3. Adding a new remote control

e Programmed remote control or channel 9 New remote control or channel to adhere

3.1 Method 1

Press «P2» on
the remote control @.

Press «P2» on

Select the remote
the remote control @.

control channel where
we want to copy the
shade.

Press «P2» on
the remote control @.

The motor responds

I Al
The motor responds

The motor responds
Byxt Byxt i , fyxt s

3.2 Method 2 or loss of remote control

Press «Prog.» on the motor head Press «Stop» on the remote
(approx. 2 sec).

control (approx 2 sec).

-’

_ !P
or j;’) = )
- The motor responds

Ges fpx e !

The motor responds @25 ﬁ{}ﬂ Eﬂ))m

4. Erasing a remote control

0 Remote control or programmed 9 Remote control or programmed
channel we want to keep channel we want to delete

Press «P2» on
the remote control @.

Press «P2» on

Select the remote
the remote control @.

control channel where
we want to erase the
shade.

- nmp L nmp |- nmp

® e < | e

Press «P2» on
the remote control @.

|
The motor responds | The motor responds The motor responds
ﬁ@ x1 EQ))X1 ﬁ@ x1 EQ))X1 : g ﬁ@ x1 EQ))X5

BATTERY BI RADIO MOTORS AND C.C. INTEGRATED TRANSFORMER

47



viewtex

5. Preferred position

5.1 Adjusting preferred position

Press «Roll up» or
«Roll down» to the
desired preferred
position.

o

Press «P2» on
the remote control.

0)

Short press of
the button «Stop».

The motor responds

ﬁ@ x1 EQ))H

Short press of
the button «Stop».

| |
|!2 I- s . nm S nmp 2%

et
P
@
The motor responds

ﬁ@ x1 EQ))H

The motor responds

ﬁ@ x1 EQ»X?)

J
By pressing the «STOP» button with the shade stopped, it will search for the preferred position (about 4s).

5.2 Eliminating preferred position

Press «P2» on
the remote control.

The motor responds

ﬁ}@ x1 EQ))H

nmp

Short press of
the button «Stop».

1
=

The motor responds

ﬁ@ x1 EQ))M

nmp

Short press of
the button «Stop».

£1
)

The motor responds

ﬁ@ x1 EQ))XS
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6. Completely erasing the motor (RESET)

Press «Prog» on the
motor head (approx 14 sec).

The motor responds

®ras Tyxa )xa
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7. Programming a motor from the start

7.1 Assigning remote control

Power the motor (only for Press «Prog.» on the motor Press «Stop» on the remote
C.C motors with integrated head (approx. 2 sec). control (approx 2 sec).
transformer).
£
(e oN |
1 nmp or, nmp @

7 2

‘ L
Nxf g)ﬂ

The motor responds The motor responds

Oes ﬁ@m [@)ﬂ s ﬁ@x2 E@)x3

7.2 Checking the direction of rotation

Press «Roll up~to check the If the shade goes up vV’ If the shade goes down )(
direction of rotation. Press simultaneously
«Roll up» and «Roll down»
on the remote control
(approx. 2 sec).

|!) = OK! . !)

Go to point 7.3 !

The motor responds V
@23 ﬁ@ x1
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7. Programming a motor from the start

7.3 Regulating end of rail and closing programming

TOP LIMIT SWITCH
Press «Roll up» on the Press «Stop» on the Press simultaneously
remote control. remote control at the end «Roll up» and «Stop»

of the desired top rail. on the remote control
(approx. 2 sec).

P .= =

The motor responds

@25 ﬁ@xZ E@)xs

BOTTOM LIMIT SWITCH

Press «Roll down» on Press «Stop» on the Press simultaneously
the remote control. remote control at the end «Roll down» and «Stop»
of the desired bottom rail. on the remote control

(approx. 2 sec).

E 1 1
£)
O

| nep ; > 1nmp :
i

The motor responds

Ges  foxe s
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8. Functions button «Prog.» motor head

— N4 Press «Prog.» on the motor head for the time required
g== or ki ')p based on the desired action, according to the following

steps:

Start programming; add a new remote control

¢ Motor movement; 2, The motor responds
) Sleep Mode OFF ‘@ ﬁ@ “ [Q) »

Sleep Mode ON

The motor responds

‘®'
@ —fx—_— %)ﬂ Bj)) x2

Change rolling direction

® The motor responds

@ ﬁ@ x1 ﬁ{} x1 % x1 [@)} x3

Reset motor

2, The motor responds

“ — g x1 Ty x1 g x1 @ x1 Bj)) x4
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